“Carrera de Mini Vehiculos
autonomos”

Descripcion detallada:

El objetivo de esta actividad es desarrollar e implementar algoritmos de Inteligencia
Artificial para vehiculos autonomos en plataformas especificas basadas en NVIDIA Jetson
TK1. Para alcanzar el objetivo de esta actividad es necesario poner a competir a los

equipos de 3 a 5 personas, en una carrera de carros pequenos autonomos basados en e
NVIDIA Jetson TKI. AR LY
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Para lograrlo, se dara un curso de fundamentos de CUDA y se pondra a disposicion una ,,3.';3::',:.‘:\':':',::_.
libreria para este tipo de vehiculos, poniendo a prueba tres aspectos: ,';:- \':';-:: RS
- Codificacion de la Inteligencia Artificial para seguir la trayectoria PRy EuN = \7.");':.‘
- Trabajo en equipo ,_."\':;.\:’.'.:‘.'_;:,;'.:."\:
- Tiempo de recorrido. AT AR A ]
El curso tendran lugar los dias martes 24, miércoles 25 y jueves 26 en la jornada de NEiite e ':‘,:,:;';‘\':
8:00 a.m. a 12:00 m. Y el dia jueves se realizara la carrera en horas de la tarde. :'.'.::.:'.:.‘) Z,'.‘-’:;‘:'."-.:q
e e

RN YA TS AT AY



Carlos Jaime Barrios Hernandez :

Perfil: B

El profesor Carlos Jaime Barrios es egresado de la Universidad Industrial de
Santander en el area de Ingenieria de sistemas, cuenta con una Maestria en
Matematicas, Informatica, Sistemas y Software de la Universidad de Grenoble J
y cuenta con un Doctorado en Informatica de la Université de Nice-Sophia e
Antipolis.

Horario o

Laboratorio José A. Villabona Carrera e
254 Laboratorios Pesados Sotano Laboratorio Pesados \
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Lider
Pablo Josue Rojas Yepes

Estudiante de Maestria
Universidad Industrial de Santander

Atencion personalizada:

Correo: ui8@uis.edu.co



